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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

© Steuer- und Regeleinrichtung fur den Filmtransport eines Filmprojektors 

Steuer- und Regeleinrichtung fur den Filmtransport eines 
Filmprojektors mil auf beiden Seiten eines Bildfensters 8 
angeordneten und von einem eigenen Motor 61, 71 antreib- 
baren Wickelteilern 62, 72 und jeweils zwischen den Wickel- 
tellern 62, 72 und dem Bildfenster 8 angeordneten, von min^ 
destens einem Antriebsmotor 51 antreibbaren Vor- und 
Nachwickeleinrichtungen 3, 4 zum Erzeugen von Filmschlei- 
fen auf betden Seiten des Bildfensters 8 und mit einer Film- 
transporteinrichtung 2 zwischen den Vor- und Nachwickel- 
einrichtungen 3, 4. Die Antriebsmotoren 21 ; 51; 61 , 71 fur die 
Wickelteller 62, 72, die Vor- und Nachwickeleinrichtungen 3, 
4 sowie die Filmtransporteinrichtung 2 sind mit einer die 
Drehzahl und/oder Drehrichtung erfassenden Sensorein- 
richtung 25; 55; 65, 75 verbunden, wobei bei Uberschreiten 
- einer vorgebbaren Drehzahl und/oder Drehrichtung minde- 
stens eines der Antriebsmotoren 21 ; 51 ; 61, 71 in einer Dreh- 

^ richtung entgegen einer von einer ubergeordneten Betriebs- 

^jf steuerung vorgegebenen Drehrichtung samtliche Antriebs- 
motoren 21 ; 51 ; 61 , 71 gleichzeitig abgebremst werden. 
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Oberbegriff des Anspruchs 1 angegebenen Art. Twfceta des Films erfolgt und der Film mcht infolge 

Aus d § er DE-PS 2*7 38 322 ist eine Steueremrj^tung 5 ^^^^.^^M^^t^ai 
furdenFilmtransponeinesFilmprojektorsbekannUer ^ hauI S 

zwei von einem eigenen Wickelmotor f^bbare Wft- wird^ ^ ^ Sp pule we«t 

kelteller auf beiden Seiten ernes Bildfensters zur Auf ^ Steuereinrichtung erne Schnelltransport- 

nahme von Laufbild-Filmspulen, jeweils erne zw schen die bekann^ ^ Bremsung auf . die nur bei 

Sen Wickeltellern und de«n Bildfenster angeordnete ,o Steuerung m J rgangwirks am st, wahrend be. 
Vor- und Nachwickeleinrichtung und erne ™isf e nden ^ vollstandigen Abwickeln des Films von einem 
Vor- und Nachwickeleinrichtungen angeordnete Rim- emem vo S v^teller we iter angetneben wer- 

transporteinrichtung zum intermittierenden Transport Wiclcette^ pilmspule herausragende fre.e 

des Films durch das Bildfenster aufweist. Dab* i dienen der , sodajjc ,a ^ peripherie des betref e nden 

die Vor- und Nachwickeleinrichtungen zur Entkopp- « F^Jg^ angeo rdneten Einrichtungen des Filmpro- 
lung der kontinuierlichen Filmbewegung an den we ^torsschlagt 

Ftaspulen und der durch die Filmtrans PO"emnchtung jekton Auslaufstop p sowohl beta mtermittie- 
Lvirkten schri«f6rmigen / ito y ors ^dTlSd« reSen Transport des Films als auch be.m konnnuierh- 
Bereich des Bildfensters,mdemsie auf beiden Seuen des r Transport des Films zum Suchlauf bzw zum 
Bildfensters Filmvorratsschleifen bilden 20 Umspulen erhoht jedoch mcht nur den Bedie- 

Ein in den Filmprojektor eingelegter Film wird somrt s n ™~ mfort P onder n ist zum Teil auch Voraussetzung 
von dem einen Wickelteller fiber die erne = Vor- und guags*, g einer Fernbedie nung und fur die 

Nachwickeleinrichtung und emen ™ ^rwendung eines derartigen Filmprojektors zur B.Id- 

nen Filmschleife dienenden Schle.fenkanal mitte s der v f 

Filmtransporteinrichtung intermittierend am Bddfen 25 nactb ^ orliegenden Erfindung 1st es, erne Steu- 

ster vorbei zum anderen Schleifenkana und von dort er . und Regeleinrichtung der eingangs genann ten 1 Art 
Ober die andere Vor- und Nachwickeleinrichtung zum er J"*™*^ die Vorausset zungen fur em beliebiges 
anderen Wickelteller transportiert. Auflegen des Films auf die Wickelteller ermoghcht und 

Die Filmtransporteinrichtung besteht aus emern^ Aufleg ™ Au slaufstopp des Films sowohl be,rn 

triebsmotor. dessen Antriebswelle nut einer ZataroUe 30 emen mv ™ FUmtransport a ls auch be.m schnellen 

verbunden ist, die in die Perforationen des Films ein- 1^™^ Suchlauf ermoglicht. D.ese Aufgabe 
gSuitm anderen Ende der AntrW^«^£ ^fi£±*> kennzeichnende Merkma. des An- 

ShtseVsor eine" Motorwellen-Positionsabtastemrich- 3, Films «if die Wickdt^.fo^w^- 

tung bildet, die den Antriebsmotor steuert. eln ° lmen - oder AuBenwickel erfolgen kann. So- 
Die bekannte Steuereinrichtung 1st in eine 3 beta schnellen Suchlauf als auch beim Umspulen 

zur Steuerung der Bildwechselfrequenz, eine Steuer wom intermittiere nden Filmtransport 1st em wirk- 

^chaltimg fur den Antriebsmotor der Filmtransportem- ° d ^ r b ^ kufstopp vorgesehen, der samtliche be.m je- 

in eine Steuerschaltung fur die Antnebs- 40 JJJ^gSSSEort ta Einsatz befindliche Antnebs- 

motorei der Vor- und Nachwickeleinrichtungen sowie we.hgen s£)bald der Film von der 

^sssssss^ j. *• schieife d nm d e em Ab A if ck dts«^^^ r 

einnchtung zwischen jedem Reibrollenpaar und dem und die VorauS setzung fur erne bed.e- 

BUdfenstef sowie eine ^^"SSSS £ SlSSche Fernbedienung und BUdnachbearbei- 

Sot^er^^^ 4«euerung des Auslaufstopps ^ 

SSch ist eine Schaltung vorgesehen die _e,r , der 50 «nd £b™ck . el s P ul Qr . und Nachwicke e inr.chtun- 

ludwechselfrequenz entsprechendes Signal an d^ Film- An» wickeleinrichtunge n erfolgt, m erne au- 

transporteinrichtung und an die ^ibrollen-Steuerschal gen ^ ^ kontroUiert e Abbremsung samthcher An- 

tungenabgibt urn einen Betrieb mit m wetten Bereichen B ^ st s ^ m6 Iich und mit geringem Aufwand 

lerf nSerlfcher, vorgebbarer Badwedtaeltaqj^^ £^^3^ **««« lrilt ^ ^SS 

AufrechterhaltungvonkonstantenFilmschleifeng^ 55 kann b p nicht vollsta „ dlg ab gewicke t 

beiderseits des Bildfensters zu ennoghchen. AuBerdem Jjn ^ dne Restlange auf der Abw.ckelspule ver- 
wird ein von dem Ausgangssigna ^J^^^ SSTla. insbesondere bei der BUdnachbearbeitung 

^^^^S^^^ 60 ™£Z£S& WeiterbildungderErfindungistda- 
fe Filmspannung zwischen den Re.brollen und den Film eo ™ g ekenn zeichnet, daB bei einem gememsarnen An- 
spulenherzustellen. . mntnren der triebsmotor fur die in entgegengesetzten Drehrichtun- 

P Die Steuerschaltungen fttr dte Antnebsmotoren der tr ^ bsr ^ triebenen Vor . und Nachwickeleinrichtungen 
Vor- und Nachwickeleinrichtungen und fur ^die Spulen gen ^ DnhxM erfasse nden Sensorem- 

motoren sowie die Schleifensensorensmd so mteman a.es Ausgangsslgna Z usam- 

der eekoppelt. daB der Film von der Vorratsspule unter 6 s ncfttung vero USCTangssigna l e n der mit den Wickelmo- 
E fnhaSg P konstanter Filmschleifen und m t un jjjnt- ^ m ^^^«^ttngen einer Ver- 
SSSa^^ Sseinrichtung zugeffihrt wird, die bei Uberschre,- 
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ten eines vorgebbaren Wertes der Drehzahldifferenz 
zwiscben dern Antriebsmotor der Vor- und Nachwickel- 
einrichtungen und einem der Wickelmotoren ein Signal 
an die ubergeordnete Steuereinrichtung abgibt, die 
samtliche Antriebsmotore abbremst. 5 

Diese Weiterbildung ermoglicht mit geringem schal- 
tungstechnischem Aufwand einen wirksamen Drehzahl- 
vergleich zwischen den Antriebsmotoren der Vor- und 
Nachwickeleinrichtungen und der Wickeleinrichtungen 
fur die Wickelteller. 10 

In einer weiteren voYteilhaften Ausgestaltung der Er- 
findung sind ein ubergeordnetes, mikroprozessorge- 
steuertes Steuer-, Regel- und Uberwachungssystem so- 
wie elektronische Steuer- und Regelteile zur Steuerung 
der Einzelkomponenten des Filmprojektors vorgese- 15 
hen, wobei der Mikroprozessor mit samtlichen Aus- 
gangssignalen der Sensoreinrichtungen beaufschlagt ist 
und bei Uberschreiten einer vorgebbaren Drehzahl und 
z.B. oder bei einer Abweichung einer Drehrichtung von 
der dem jeweiligen Antriebsmotor vorgegebenen Dreh- 20 
richtung samtliche Antriebsmotoren stillsetzt. Durch 
diesen Aufbau der Steuer- und Regeleinrichtung wird 
ein minimaler schaltungstechnischer Aufwand bei groB- 
ter Dynamikder einzelnen Regelkreise und groBtmogli- 
cher Sicherheit gegen Fehlfunktionen erreicht 25 

Vorteilhafte Weiterbiidungen der Erfindung sind in 
den Unteranspriichen gekennzeichnet bzw. werden 
nachstehend zusammen mit der Beschreibung der be- 
vorzugten Ausfuhrung der Erfindung anhand der Figu- 
ren naher dargestellt Es zeigen: 30 

Fig. 1 eine schematische perspektivische Darstellung 
des Filmkanals mit den einzelnen Antriebsteilen; 

Fig. 2 eine Draufsicht auf den Filmprojektor mit zwei 
rechts -und links von der Fiimtransporteinrichtung gebil- 
deten Filmschleifen; 35 

Fig. 3 ein vereinfachtes Blockschaltbild der Steuer- 
schaitung und 

Fig. 4 ein Schaltbild.der Vergieichseinrichtung. 

Die in Fig. 1 dargestellte schematische perspektivi- 
sche Ansicht der wesentiichen Antriebsteile des erfin- 40 
dungsgemaBen Filmprojektors zeigt die Fiimtransport- 
einrichtung 2, die Vor- und Nachwickeleinrichtungen 3, 
4, die von einer gemeinsamen Antriebseinrichtung 5 an- 
getrieben werden, die "die Filmspulen tragenden Wickel- 
einrichtungen 6, 7 sowie in vereinfachter schematischer 45 
perspektivischer Darstellung die zur .Aufnahme der 
Filmschleifen zu beiden Seiten des Bildfensters 8 die- 
nenden Filmschieifenkanale 9, 10. 

Die Fiimtransporteinrichtung 2 enhalt einen Haupt- 
motor 21 , der aus einem hochdynamischen Gleichstrom- 50 
servomotor besteht, der seine Drehbewegung uber eine 
direkt angetriebene Filmzahnrolle 22 auf den Film 1 
ubertragt Ober eine Welle 23 ist der Hauptmotor 21 
fest mit einer Winkelgeberscheibe 24 eines Sensors 26 
verbunden, der mittels einer opto-elektronischen Posi- 55 
tions-Abtasteinrichtung 25 die exakte Stellung des 
Hauptmotors 21 erfaBt und weiterleitet. 

.Die Vor- und Nachwickeleinrichtungen 3, 4 enthalten 
eine Antriebswelle 31, 41, die fest mit" je einer Zahntrom- 
mel 32, 42 verbunden sind und den eingelegten Film 60 
kontinuierlichtransportieren. Die Antriebswellen 31, 41 
sind uber Ri'emen 56, 57 mit Antriebsrolien 52 der An- 
triebseinrichtung 5 verbunden, die liber eine Welle starr 
mit einem Antriebsmotor 51 gekoppelt ist, der aus ei- 
nem geregelten Gleichstrommotor besteht, dessen 65 
Drehzahl proportional zur eingestellten Bildfrequenz 
geregelt wird. Zur Drehzahl- und Positionserfassung 
des Antriebsmotors 51 dient eine fest mit der Motorwel- 



le verbundene Winkelgeberscheibe 53,. die zusammen 
mit einer optoelektronischen Abtasteinrichtung 54 ei- 
nen Sensor 55 bildet. 

Die Wickeleinrichtungen 6, 7 zur Aufnahme der Film- 
spulen enthalten einen Wickelteller 62, 72, die uber eine 
Welle mit je einem Wickelmotor 61, 71 verbunden sind, 
der als Gleichstrommotor ausgebildet ist. Zur Drehzahl- 
und Drehrichtungserfassung der Wickelmotoren 61, 71 
dient eine fest mit der Welle des jeweiligen Wickelmo- 
tors 61, 71 verbundene Winkelgeberscheibe 63, 73, die 
zusammen mit einer optoelektronischen Abtasteinrich- 
tung 64, 74 eine Sensoreinrichtung 65, 75 bildet. 

Die Filmschieifenkanale 9, 10 dienen zur Aufnahme 
der zu beiden Seiten des Bildfensters 8 gebildeten Film- 
schleifen, wobei im vorliegenden Fall aufgrund der spe- 
ziellen Ausgestaltung der Steuer-und Regeleinrichtung 
nur eine SchleifenmeBeinrichtung 11 in dem links vom 
Bildfenster 8 angeordneten Filmschleifenkanal 9 vorge- 
sehen ist Die SchleifenmeBeinrichtung 11 kann aus ei- 
ner Reflexionslichtschranke oder einer Leuchtdiode in 
Verbindung mit einem gegenuberliegenden Fototransi- 
stor bestehen. 

Ein in entsprechenden Fuhrungen gelagerter Zustell- 
schlitten 19 wird von einem Zustellmotor 18 angetrie- 
ben und tragt die Abbildungsoptik, die Fiimtransport- 
einrichtung 2 einschlieBlich einer Filmbuhne mit Film- 
andriickplatte, die Vor- und Nachwickeleinrichtungen 3, 
4, die Schwenkkufe33 sowie die Antriebseinrichtung 5. 

Die in Fig. 2 dargestellte Draufsicht auf einen Film- 
projektor veranschaulicht den Filmtransportweg und 
die Anordnung der Einzelteile des Filmkanals und der 
Antriebsteile, wobei die Teile, die mit der Darstellung 
gemafi Fig. 1 ubereinstimmen, mit gleichen Bezugszif- 
fern wie in der perspektivischen Darstellung gemaB 
Fig. 1 bezeichnet sind. 

. Gleichzeitig verdeutlicht die Draufsicht die unter- 
schiedlichen Wickelrichtungen der Wickelteller 62, 72, 
wobei der sogenannte AuBenwickel in durchgezogener 
Linie dargestellt ist, wahrend der sogenannte Innenwik- 
kel gestrichelt dargestellt ist. 

Die Wickelteller 62, 72 dienen zur Aufnahme der 
Filmspulen, wobei der Film wahlweise vom linken Wik- 
kelteller 62 abgewickelt und durch den. nachstehend be- 
schriebenen Filmkanal zum rechten Wickelteller 72 
oder umgekehrt bewegt werden kann. Nach Wahl des 
Benutzers kann der Film 1 auch in beliebiger Weise auf 
die Wickelteller 62, 72 aufgelegt werden, was in Fig. 2 
durch die unterschiedlichen Filmbahnen angedeutet ist. 

An den linken Wickelteller 62 schlieBen sich zwei 
Umlenkstifte 34, 35 an, die den Film 1 zwischen die 
Zahntrommel 32 der linken Vor- und Nachwickelein- 
richtung 3 und eine Schwenkkufe 33 fuhren. In gleicher 
Weise sind zwei Umlenkstifte 44, 45 in der Nahe des 
rechen Wickeltellers 72 angeordnet, die den Film zwi- 
schen die Zahntrommel 42 der rechten Vor- und Nach- 
wickeleinrichtung und eine Andruckkufe 43 leiten. Die 
Schwenkkufe 33 und die Andruckkufe 43 weisen Innen- 
flachen auf, die. in ihrer Krummung dem Durchmesser 
der Zahntrommeln 32, 42 angepaBt sind, so daB der Film 
1 im eingespannten Zustand eng an der jeweiligen 
Zahntrommel 32, 42 anliegt. 

Zwischen den Vor- und Nachwickeleinrichtungen 3, 4 
ist das Bildfenster 8 und die Fiimtransporteinrichtung 2 
mit der Filmzahnrolle 22 angeordnet. Das Bildfenster 8 
ist Teil einer Filmanlegeschiene 80, die im Bereich der 
Filmzahnrolle 22 eine gebogene Filmkufe 81 aufweist, 
deren Krummung ebenfalls dem Durchmesser der Film- 
zahnrolle 22 angepaBt ist. 
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5 ♦ A-^rnrk Sinai wird ebenfalls an einen Eingang des Steuer-, Re- 

Eine federnd in einer Filmbuhne g^ager e Andruck W n ^ 15 leg ^ 

biihne 85 greift zwischen die Zahne der j F«^ahnrol e gei u Funktionswe.se der erhndungs- 

22 und Iiejt im geschlossenen Zustand des Fitakanals ^f he ^ - mrich beim oder nach 

eng am Film 1 an und druckt diesen gegeii l die F. tajmle- gema| , ^ sowie be , m Auslaufstopp 
gefchiene80.sodaBderFiIrnohneseitl.che - 5 Jmer Bezugnahme auf die vorstehend beschnebenen 

lenamBildfensterSvorbeilauftundemgeschlossener unt * werden .. 

Obergangzur Filmzahnrolle 22 gewahrle.stet at H ^rend oder kurz nach dem Schl ieBen des Fdmka- 

Zwischen der linken Zahntrommel 32 und dem Md- samtliche mit den Antriebsmotoren ver- 

fensterSisteinunkerFilmsch^^ bundle Sensoreinrichtungen abgefragt und daraus d^ 

derdurchparalleleKanalwande91,92gebildetw,rd In to Dunae wickelmotoren ermittelt. Aus der 

Richer Weise ist zwischen der F^transporteinnch- der w lcke lmotoren wird festgestellt. ob 

Tung 2 bzw. der Filmzahnrolle 22 und der rechten Zahn- Drehnow g ickel vorliegt „ nd entsprechend 

trommel 42 ein rechter ^^ k f^Zl^ wLden die Wickelmotoren geregelt Uber erne entspre- 
det.derdurchzweiparalleleKanalwandel01,102gebil- werae zuge lassener Drehnchtungen kann 

Set wird. die an der Filmzahnrolle 22 bzw. der rechten is w er den, ob einer der Wickelmotoren eme 

z trs q ^rdS,e p^^*— s^-s ^nS 

Jne RTckJrojektionshaube oder bei GroBb.Wdarstel- 2 o ^cttL g "ber eine Drehzahlerfassun, erfo.gen, 
fungen auf eine Leinwand abgebildet wnxL Ziehen Widtatac ^ g laufender Amnebs- 

der Projektionsleuchte 12 und der °P«schen E.nnch a aufgrund d er geringen Belastung zu schnell lauft. 
Tung 13 ist eine rotierende Blendensche.be bzw.e.n ro- J^^^i f iner Vorgabe einer maximalen relativ n.edr - 
tierender Blendenspiegel 14 vorgesehen. ...... ^ Dre hzahl durch das ubergeordnete Steuer-. Regel- 

DieFil m trans P orteinrichtun S 2.d l e F.ta^druckp^ 25 ^ ^ berwachungssyste m ein Uberschre.ten d.ese 
te 85 die Vor- und Nachwickele.nnchtungen 3. 4 sovne una Stillsetzen der Antriebsmotoren oder zur 

Se TFilmschleifen-Kanalwande 101 102 s.nd gememsam D rehzahl zu ^ ^ betreffenden Amne b S mo- 

zusammen mit der Abb.ldungsopuk 13 auf einern /.u fQh 

sShlitten 19 angeordnet. der m.tte s des in Fig.1 tors ™ en FaUen werden die von den Sensore.nnch- 
dargestellten Zuste.lmotors 18 zum SchheBen des F.lm- 30 J^ e g n J ebenen Signale an das uber geordnete^..- 

^g rSfettereinfachtes Blockschaltbild der er- g^J-^^X^ 

findu S n g sgema B en Steuer- und Regeleinrichtung fur die ^SJffife a^bSt^atur 16 eingegebenen Steu- 

ndenfig. 1 und 2 dargestellten F.lmtransportte Ue. ™dd«^ 0 * zuei nander bringt und be. .unzula - 

Das ubergeordnete Steuer- Regel- imd Uberwa 35 J b 7 Betriebszustanden , beispielsweise be. emem fal- 

chungssystem 15 ist mit einer &ngabetastatur 16 zur s.gen ^ ^ dgs Ftoprojek- 

Eingabe gewunschter Filmprojektorfunkt onen w.e scnenc | der Antrieb smotore unterbr.cht. 

Bikftransplrt vorwarts und ruckwarts mit vanabter tors ^ ^ ^ vorzugswe.se wahrend des 

Transportgeschwindigke.t, Suchlauf , schneUe ^Vor und d£s Filmkana i s bzw . wahrend des ScMe^ 

Rucklauf oder dergle.chen verbunden S.e we»st vor^ 40 daraufhin die Antnebsmotoren fur 

zugsweise einen Mikroprozessor auf. der nut emem auio entsprechend angesteuert, ohne daB die 

Spdcher zur Speicherung beliebiger Funktionen des ^ckeltell ^ ^p^ fa 

Filmprojektors verbunden 1st Oberwa- uber die jeweilige Wickelrichtung w.rd b.s zum nacn 

Das ubergeordnete Steuer-. Regel- und Uberwa J Filmkanais gespe.chert 

chunRSSVStem 15 ist ausgangsseitig mit den elektron.- « ste "h! r ^ i aufstopp ist S owohl beim interm.tt.erenden 

sSef sSue^ und Regelteilcn 20. 50. 60. 70 fur die ein- °^ ch beim kontinuierlichen Filmtrans- 

ze ?nen Antriebsteile des Filmprojektors verbundeaD^e Ftotransport ^ s k 

Ausgange der elektronischen Steuer- und Rege^le 20, port f Sensoreinrichtun gen abgegebenen 

50. I), 70 sind uber nachgeschaltete Gleichstrorn-Lei- Durch me v ^ g ^ Bestimmung 

stungsverstarker20O.500.600.700mitdemHauptmotor 3 o dren ^Prop Fi i mV orrats auf der Auf- und 

^n^trwrtemrichjing 2. dem Amneb^moto ^ckelSe im Vergleich zur Drehzahl der V or- und 

mo s 6 A i n Sd^^^^ N ^^ois g dirvtd^^^^^^^^^ 

und 55 des Hauptmotors 21 und d« AntnAsmoton^l ^S° r b e efindlichen Fdms auf die Aufw.ckelspu^ 

geben entsprechende Positions-. Drehzahl- und/oder h.imK anschlieBend samt hche An- 

DVehrichtungssignale an die Eingange der ^g^dne- gESSJ s U tillgesetzt werden. Da die Abwickelspule 

ten Steuer- und Regelteile 20,50 sowie an das uberge- * rleb ™ wird daB ein konstanter Ftlmw.ckel gege- 

ordnete Steuer, Regel- «^Ub^t r S fi 6 ° benS wfrdbei ^ollstandig abgewickeltem F.lm unver- 

Die mit den Motorwellen der W.ckelm otoren 61 71 ben tw Drehzahldiffere nz zwischen dem W.cke- 

gekoppelten Sensoren 65. 75 geben Ausgangss.gnale zugUcn eine j kd jle „ nd dem Antnebsmotor fur 

LsschlieBlich an jeweils einen Eingang des ubergeord- motor ^aerA^ ^ keleinrichtung festgestellt E.n 

netenSteuer-.Regel-undUberwachungssystemslSab ^or dneten> mikropr o Z e S sorgesteuer en 

Zusatzlich werden die Ausgange der G^ hs ™. 65 ™ er _ Rege l- und Oberwachungssystem 15 emgele. e- 

Leistungsverstarker 600, 700 an . e.nen Emgang des zu ^ ■ ^ Bremsvorga ng bewirkt. daB der F.lm 

geordneten Steuer- und Regelte.ls 60, 70 SSdig aus dem Filmkanal durch die Aufw.ckelspule 

DasvonderSchleifenmeBeinnchtung ll abgegebene vousiang 
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gezogen und nachdem das Filmende den Filmkanal ver- 
lassen hat, auch der Aufwickelmotor stiligesetzt wird. 

Fig. 4 zeigt ein Ausfuhrungsbeispiel fOr das Steuerteil 
zur Bestimmung des Durchmessers des Filmvorats auf 
der Auf- und Abwickeispule zur Steuerung des Aus- 5 
laufstopps. 

Das Ausgangssignai der Sensoreinrichtung 55 fur den 
Antriebsmotor der Vor- und Nachwickeleinrichtung ist 
an den positiven Eingang zweier Komparatoren 410, 
411 angelegt, deren negativer Eingang mit den Aus- 10 
gangssignalen der Sensoreinrichtungen 65, 75 fur die 
rechte und linke Wickeleinrichtung beaufschlagt ist Die 
Ausgange der Komparatoren 410, 411 sind an einen 
Eingang eines Schmitt-Triggers 412, 413 angeschlossen, 
die zur Einstellung eines vorgebbaren Schweliwertes 15 
fur die Drehzahldifferenz zwischen dem Antriebsmotor 
der Vor- und Nachwickeleinrichtungen und den An- 
triebsmotoren der linken und rechten Wickeleinrich- 
tung dienen. 

Die Ausgangssignale der Sch mitt-Trigger 412, 413 20 
werden mit Eingangen des ubergeordneten, mikropro- 
zessorgesteuerten Betriebs- und Oberwachungssystems 
15 verbunden, sodaB bei Oberschreiten einer vorgebba- 
ren Drehzahldifferenz von dem Betriebs- und Uberwa- 
chungssystem 15 ein Steuersignal zunr Stillsetzen der 25 
Antriebsmotore abgegeben wird. 

Die Erfindung beschrankt sich in ihrer Ausfuhrung 
nicht auf das vorstehend angegebene bevorzugte Aus- 
fuhrungsbeispiel. Vielmehr ist eine Anzahl von Varian- 
ten denkbar, welche von der dargestellten Losung auch 30 
bei grundsatzlich anders gearteten Ausfuhrungen Ge- 
brauch machen. Insbesondere beschrankt sich die Aus- 
fuhrung nicht auf die Realisierung mit diskrelen iogi- 
schen Baugruppen, sondern laBt sich vorteilhaft auch 
mit. programmierter Logik — vorzugsweise unter Ver- 35 
wendung eines Mikroprozessors — realisieren. 

Patentanspruche 

1. Steuer- und Regeleinrichtung fiir den Filmtrans- 40 
port eines. Filmprojektors mit auf beiden Seiten des 
Bildfensters angeordnecen und von einem eigenen 
Motor antreibbaren Wickeltellern und jeweils zwi- 
schen den Wickeltellern und dem Bildfenster ange- 
ordneten, von mindestens einem Antriebsmotor an- 45 
treibbaren Vor- und Nachwickeleinrichtungen zuni 
Erzeugen von Filmschleifen auf beiden Seiten des 
Bildfensters und mit einer Filmtransporteinrich- 
tung zwischen den Vor- und Nachwickeleinrichtun- 
gen, dadurch gekennzeichnet, daB die Antriebs- 50 
motoren (21 ; 51 ; 61, 71) fur die Wickelteller (62, 72), 
die Vor- und Nachwickeleinrichtungen (3, 4) sqwie 
die Filmtransporteinrichtung (2) mit einer die 
Drehzahl und/oder Drehrichtung erfassenden Sen- 
soreinrichtung (25; 55; 65, 75) verbunden sind und 55 
daB aus den von den Sensoreinrichtungen (25; 55; 
65; 75) abgegebenen Signalen die Wickeirichtung 
ermittelt und die Antriebsmotoren (61, 71) fiir die 
Wickelteller (62, 72) entsprechend angesteuert wer- 
den. 60 

2. Steuereihrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB bei Oberschreiten einer vorgeb- 
baren Drehzahl und/oder Drehung mindestens ei : 
nes der Anriebsmotoren (21; 51; 61, 71) in einer 
Drehrichtung entgegen einer von einem uberge- 65 
ordneten Steuer-, Regel- und Oberwachungssy- 
stem (15) vorgegebenen Drehrichtung samtliche 
Antriebsmotoren (21 ; 51 ; 61, 71) gleichzeitig abge- 
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bremst werden. 

3. Steuereinrichtung nach einem der vorangehen- 
den Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB die 
Wickeirichtung wahrend des SchlieBens des Film- 
kanals bzw. wahrend des Schleifenaufbaus erfaBt 
und diese Information bis zum nachsten Offnen des 
Filmkanals gespeichert wird. 

4. Steuereinrichtung nach Anspruch 1 mit einem 
gemeinsarnen Antriebsmotor fiir die in entgegen- 
gesetzten Drehrichtungen betriebenen Vor- und 
Nachwickeleinrichtungen, dadurch gekennzeich- 
net, daB der Antriebsmotor (51) fiir die Vor- und 
Nachwickeleinrichtungen (3, 4) mit einer die Dreh- 
zahl erfassenden Sensoreinrichtung (55) verbunden 
ist, deren Ausgangssignai zusammen mit den Aus- 
gangssignalen der mit den Wickelmotoren (61, 71) 
verbundenen Sensoreinrichtungen (65, 75) einer 
Vergleichseinrichtung zugefuhrt wird, die bei 
Oberschreiten eines vorgebbaren Wertes der 
Drehzahldifferenz zwischen dem Antriebsmotor 
(51) der Vor- und Nachwickeleinrichtungen (3, 4) 
und einem der Wickelmotoren (61 bzw. 71) ein Si- 
gnal an das ubergeordnete Steuer-, Regel- und 
Uberwachungssystem (15) abgibt, das samtliche 
Antriebsmotoren (21 ; 51 ; 61, 71) abbremst. 

5. Steuereinrichtung nach einem der vorangehen- 
den Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB die 
Ausgangssignale der Sensoren (25; 55; 65, 75) beim 
oder nach dem SchlieBen des Filmkanals (9, 10) 
erfaBt werden. 

6. Steuereinrichtung nach einem der vorangehen- 
den Anspruche, gekennzeichnet durch einen Mi- 
kroprozessor. der mit samtlichen Ausgangssignalen 
der Sensoren beaufschlagt ist und bei Oberschrei- 
ten einer vorgebbaren Drehzahl und/oder bei einer 
Abweichung einer Drehrichtung von der dem je- 
weiligen Antriebsmotor (21; 51; 61, 71) vorgegebe- 
nen Drehrichtung samtliche Antriebsmotore (21; 
51;61,71)stillsetzt. 

7. Steuereinrichtung nach einem der vorangehen- 
den Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB die 
Sensoren (25; 55; 65, 75) aus einer optoelektroni- 
schen Erfassungseinrichtung mit einer Winkelge- 
berscheibe (24, 53, 63, 73) und einer lichtemittieren- 
den Diode bzw. einem lichtemittierenden Transi- 
stor und einem Fototransistor (26, 54, 64, 74) beste- 
hen. 
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